LARUS STM Update
Welche Firmwareversion ist aktuell auf dem LARUS installiert?

Alternative 1: Die Seite ,Device Info“ des Vario Display aufrufen

Alternative 2: SD-Karte der LARUS Sensor Box entnehmen und (iber einen Computer 6ffnen. Nunim
Ordner ,Logger” oder ,,EEPROM” die neueste EEPROM-Datei mit einem Texteditor 6ffnen. Die Zeile
»Fw* gibt Auskunft Gber die aktuell installierte Version.

00 B 240604_093330.EEPROM

logger/240604_093330. EEPROM
SHA256 (Flash Program) =

2c£1.£36678ddf1cc2845d723dc92d723

150403e8148eac6e23a79e8alh41¢3d2
Fw = 0.3.2

Wo findet man die Dateien fiir ein Softwareupdate?

Neue Softwareversionen werden hier veroffentlicht: https://github.com/larus-

breeze/sw sensor/releases

Firmwareupdate bequem iiber die SD-Karte

Falls auf dem LARUS bereits die Firmwareversion 0.3.1 oder neuer installiert ist, dann kann das
Update wie folgt erfolgen:

e larus_sensor....... bin — Datei aus github herunterladen

e Diese bin — Datei auf die LARUS-SD-Karte in den obersten Ordner kopieren

e SD-Karte in die Larus-Box schieben und Larus starten

e Innerhalb von 10 Sekunden installiert sich das Update von selbst und die bin — Datei auf der
SD-Karte wird automatisch in bin.USED umbenannt

Firmwareupdate iiber einen externen Computer und STM32CubeProgrammer

Falls das Update ausgehend von einer Firmwareversion 0.2.3 oder lter erfolgt oder ein
Firmwareupdate tber SD-Karte nicht erfolgreich war, dann bitte die folgenden Schritte abarbeiten:

Vorbereitungen: Installiere das Programm STM32CubeProgrammer auf einem Computer. Die
Software kann hier heruntergeladen werden: https://www.st.com/en/development-
tools/stm32cubeprog.html (E-mail Adresse wird abgefragt). Zudem wird ein USB-Kabel zur
Verbindung des Laptops mit der USB-C-Buchse ,STM“ bendtigt.
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Schritt 1: Offne das Programm STM32CubeProgrammer, wihle USB aus:

STM32CubeProgrammer

Data width 32-hit w | Find Data Ox

No diata to display

i Log LiveUpdate Verbostylave! @ 1

07:2900 : STM32CubeProgrammer AP v2 1.1 | MacOS-848its

Schritt 2: Alle RJ45 Kabel vom LARUS abstecken. Kontrolliere, dass alle LEDs des LARUS aus sind (das
Gerét nicht mit Strom versorgt wird). Halte den ,RST” bzw. ,,PGM“ Knopf auf der LARUS Frontseite
gedrickt und stecke dann das bereits mit dem Laptop verbundene USB-Kabel in die USB-C-Buchse
,STM“ des LARUS.

GNSS WiFi /BT

» L s 9 ‘EcP

N -—

Schritt 3: Klicke auf das Aktualisierungs-Symbol, anschlieRend wird der Port automatisch ausgewahlt
(z.B. USB1):

) STM32CubeProgrammer
® o RO vy 3

Not connected

B Addwess > Size Datawidth | 32-bit ~ | FindData  Ox

Serial number

PD

Nodata to display TZEN Regression (MCU)
Log LveUpdate Verbostylevel @ 1 3
07:29:00 : STM32CubeProgranmer AP v2.13.1 | MacOS-648its 2
Target nfarmation
I = ‘
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Schritt 4: Klicke auf ,,Open file“ und wahle die Update-Datei (kann hier heruntergeladen werden:
https://github.com/larus-breeze/sw sensor/releases; Dateiendung .elf) aus, klicke auf 6ffnen:

0 o 0o v Ly

== Memory &File editina @ Connected

S Address 0x0800000% i 0x400 Data width 32-bit w  Find Data

Ox

Address 0 4 8 c ASCH
0x08000000 10000400 08010F69 0800F97D OBOOFOA7 S VR
0x08000010 0BOOFSCT 0800FAID 0800FAGS 00000000 [TV
0x08000020 00000000 00000000 00000000 0B006555 S ¥
0x08000030 0800FASD 00000000 08006499 08006525 0.....d.%e.
0x08000040 08010EE9 08010F89 08010FBS 08010FB9 [ AR
0x08000050 08010FBS 08010F89 08010FEQ 08010FB9
0x08000060 08010FES 08010F89 08010FE9 08010FBS .
0x08000070 08009821 080094ED 080107A1 08010785 LN T

0x08000080 0B010FBY 08014900 08010FEQ 08011F09 i EI

08000006 nonIAEDS nensaren nomacas Aonsncon

Log LveUgdate  Verbositylevel @ 1 2 3
oAy s ey

07:35:40 : UPLOADING . :"5
07:35:40: Sze 11024 Bytes >

7 0: Address  : 08000000 uﬁ
07:35:40 : Read progress: (-

073540 : Tima eligsed dung the read operation 5: 20.00.00.045

STM32CubeProgrammer

Address

0x80DOOOD 0x37450 Data width 32-bit ¥ | Find Data

Address o 4 B c ASCH
0x08000000 10000400 08011079 CBOOFAED 0800F817
0x08000010 0800FB4T 0B0OFEED 0800FBDY 00000000

0x08000020 00000000 00000000 00000000 080064F5 e e
0x05000030 0800FCOD 00000000 08006439 080064Cs A..9d.Ad..
0x08000040 08011065 08011149 080148 08011149
0x0B000050 080148 08011149 080148 08011149
0x0B000060 08011148 08011149 080111489 08011149
0x08000070 08009811 08008400 0801091 080108925

0x0B000080 0801MA4as 08014835 080148 08012065

AunBnnAnnA annseen nomatan AoAtanon nomasan

Log LiveUpdate  Verbositylevel @

UET | O U

Tima alspsad CLAing Tk ead cperation I 00:00:00 D45

Read Fike (VolumesipublaiDocuments\CopperfEnkautiSiefl wSinFly Nav/STM Versco Austmionysiw_sensorct
Number of segments: 2

7-35:24 : segrment(Q]: address= 0x8000000, size= 0x37450

07:38:24 : ssgrmmeni{1]; sdcress= 0x10000000, size= 0x0

Schritt 6: USB-C Kabel zum Laptop abstecken. Dann wieder LARUS mit externen Geraten wie vor dem
Update Uber die RJ45-Kabel verbinden und anschlieBend die Systeme hochfahren. Sobald LARUS
ausreichend GNSS Signale empfangt (deshalb den Hangar verlassen), beginnt die blaue Kontroll-LED
an zu blinken und Daten werden an das Vario Display Gibertragen. LARUS ist nun einsatzbereit.
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Full Chip Erase mit STM32CubeProgrammer

Sollte eine vollstandige Neuinstallation des STM32 der LARUS Sensor Box erforderlich sein, ist dabei

wie folgt vorzugehen:

1. Arbeite die obigen Schritte 1-3 ab
2. Klicke auf das Symbol fiir die Kategorie ,Erasing & Programming” in der linken seitlichen

Leiste

) STM32CubeProgrammer

w @

E Erasing & Programming

ile path

Start address 0x08000000
Skip flash erase before programming
Verify programming

Run after programming

™ Fui chip erase

Log
[TEIZUIUS T UEVICE TU T URGTS

|18

206 :
18:20:06: Size
18:20:06: Address
18:20:06 : Read progress:

:0x8000000

18:20:06 : Time elapsed during the read operati

| 18:20:06 : UPLOADING OPTION BYTES DATA ...
:20:06 : :0x00

Full Flash memory checksum

Live Update

o B w N = O

Verbosity level

Start Address
0x08000000
0x08004000
0x08008000
0x0800C000
0x08010000

0x08020000

L

128K

Da -

[S71

@ Connected E

Target information

3. AnschlieRend klicke auf ,,Full chip erase” und bestéatige die Warnung:

Erase flashmemorny| Erase external memory

ory checksum

- R

4. Nach ca. 30 s erscheint die Erfolgsmeldung

checksum

©@Note forsect... Full chip erase
[ ] select Index StartAddress  Size
0 0x08000000 16K
Bestatigung 16K
16K
0 Are you sure you want to erase full chip flash memory?
16K
64K
Abbrechen OK
) ==
{_J v UXusuuuuuu 10N
Meldung 16K
16K
Mass erase command correctly executed.Note: if there's any
flash protection, it will not be erased. 16K
64K
128K
|| LiveUpdate  Verbositylevel (® 1 2 3

5. Nun wird wie oben ab Punkt 4 beschrieben eine neue .elf aufgespielt. Weitere
Firmwareupdates kdnnen wie gewohnt mittels .bin Gber die SD-Karte installiert werden.
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